
DOMANDE COLLOQUIO 

 

1. PRINCIPI GENERALI DOCKING PIATTAFORMA DA VINCI 

2. DIFFERENZE TRA ROBOT PRESENTI SUL MERCATO 

3. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA COLECISTECTOMIA ROBOTICA 

4. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL EMICOLECTOMIA DESTRA 

5. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL EMICOLECTOMIA SINISTRA 

6. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA FUNDUPLICATIO SEC. NISSEN 

7. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA LOBECTOMIAEPATICA SINISTRA 

8. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA RESEZIONE DEI SEGG. EPATICI 

POSTERO-LATERALI 

9. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA GASTRO-RESEZIONE 

10. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA RESEZIONE ANTERIORE RETTO 

11. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA GASTRECTOMIA TOTALE 

12. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA DUODENOCEFALO 

13. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA PANCREASECTOMIA TOTALE 

14. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA SPLENOPANCREASECTOMIA 

15. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA SPLENECTOMIA 

16. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA SURRENALECTOMIA DESTRA 

17. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NELLA SURRENALECTOMIA SINISTRA 

18. PRINCIPI GENERALI DELLA TECNICA DI POSIZIONAMENTO TROCAR ROBOTICI 

19. VANTAGGI DELLA TECNICA ROBOTICA VS TECNICA LAPAROSCOPICA 

20. POSIZIONAMENTO PAZIENTE E SUI RAPPORTI LA PIATTAFORMA DA VINCI 

21. STRUMENTAZIONE DISPONIBILE NELL’UTILIZZO DELLA PIATTAFORMA DA VINCI 

22. SETTING SALA OPERATORIA ROBOTICA 

23. FUNZIONE DEI PEDALI DELLA PIATTAFORMA DA VINCI 

24. LIMITI TECNICI DELLA PIATTAFORMA ROBOTICA DA VINCI 

25. PROCEDURA DI TARGETIN DELLA PIATTAFORMA DA VINCI 

26. MANOVRABILITÀ STERILE DELLA PIATTAFORMA ROBOTICA DA VINCI 

27. RUOLO DELL’ASSISTENTE AL TAVOLO NELL’UTILIZZO DELLA PIATTAFORMA 

ROBOTICA DA VINCI 

28. COSA CONTROLLANO I MASTER DELLA CONSOLE ROBOTICA DA VINCI 

29. CONTROLLO DELLA CAMERA DALLA PIATTAFORMA ROBOTICA DA VINCI 

30. MEMORIA DI POSIZIONAMENTO DEGLI STRUMENTI ROBOTICI 

31. COS’È IL FIREFLY NELLA PIATTAFORMA ROBOTICA DA VINCI 

32. COS’È IL TILEPRO NELLA PIATTAFORMA ROBOTICA DA VINCI 

33. TARGETING NELLA COLECISTECTOMIA ROBOTICA 



34. TARGETING NELL’ EMICOLECTOMIA DESTRA ROBOTICA 

35. TARGETING NELL’EMICOLECTOMIA SINISTRA ROBOTICA 

36. TARGETING NELLA FUNDUPLICATIO SEC. NISSEN ROBOTICA 

37. TARGETING NELLA LOBECTOMIAEPATICA SINISTRA ROBOTICA 

38. TARGETING NELLA RESEZIONE DEI SEGG. EPATICI POSTERO-LATERALI 

39. TARGETING NELLA RESEZIONE ANTERIORE DEL RETTO ROBOTICA 

40. TARGETING NELLA GASTRO-RESEZIONE ROBOTICA 

41. TARGETING NELLA GASTRECTOMIA TOTALE ROBOTICA 

42. TARGETING NELLA DUODENOCEFALO ROBOTICA 

43. TARGETING NELLA PANCREASECTOMIA TOTALE ROBOTICA 

44. TARGETING NELLA SPLENOPANCREASECTOMIA ROBOTICA 

45. TARGETING NELLA SPLENECTOMIA ROBOTICA 

46. TARGETING NELLA SURRENALECTOMIA DESTRA ROBOTICA 

47. TARGETING NELLA SURRENALECTOMIA SINISTRA ROBOTICA 

48. CONCETTI BASE DELLA DISTANZA RAPPORTI TRA TROCAR ROBOTICI 

49. COME DEFINIRE AREA DI LAVORO NELLA PIATTAFORMA ROBOTICA DA VINCI 

50. ESISTENZA STRUMENTARIO NON ARTICOLABILE NELLA PIATTAFORMA DA VINCI 

51. OPPORTUNITÀ DIDATTICHE DELLA PIATTAFORMA ROBOTICA 

52. QUANDO NECESSARIO FARE DOPPIO DOCKING 

53. SISTEMA DI CREAZIONE PNEUMOPERITONEO DELLA PIATTAFORMA ROBOTICA 

54. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DELL’ANTRO GASTRICO 

55. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL CORPO GASTRICO 

56. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DELLA TESTA DEL PANCREAS 

57. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL CORPO DEL PANCREAS 

58. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL COLON TRASVERSO PROSSIMALE 

59. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL COLON TRASVERSO DISTALE 

60. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL RETTO MEDIO 

61. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL RETTO BASSO 



62. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL GIUNTO RETTO-SIGMA 

63. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL SIGMA 

64. MODALITÀ POSIZIONAMENTO TROCAR NEL TRATTAMENTO CHIRURGICO 

ROBOTICO DEI TUMORI DEL COLON DISCENDENTE 

 


